
2' - Par le circuit de mesure les tensions Vcoupet Vp1ç produisent un courant proportionhel
à la puissance HF.

n La somme Vconap -t Vsr contrôle la largeur des impulsions (5 kHz) par l.intermédiaireL du convertisséüi V 31."

La différence V6stap - Vxr issue du circuit découpeur (S kHz) est amplifiée et
L llP]l::^". au circuit."commurareur étectronique" (Z Sj .o**unOe par. Ies imputsionsde targeur variable (contrôlées par Vgsyp + VHr).

Le commutateur électronique délivre donc des impulsions contenant une éneroieproportionnelle à (Vcor,,lp * Vnrl (Vcorr,,p - Vxr) : (Vcon,,p)I: lürlrl ., ;;';;;mesurée dans le circuit galvanomètre.
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III.2. FONCTIONNEMENT

La description suivante se réfère aux schémas électriques donnés aux planches 4, S et 6.Le découpage en circuitsZ 1, z 2.-. apparaissant sur càs schémas 
"orr".ponoin1 

a tu répar-tition mécanique des sous-ensembles de l,appareil.

111.2.1. - CIRCUTT DES PONTS HF ET DE COMPENSATION
(Ptanche S) (20 - Z2A - ZZBI

L

L

A - Pont HF IZO,ZZAI
I e Pont [-lF oc+ ^^^ê+;+,,x ^^-vu( vvr rott tuE Pot

- les thermistors RT 1 - RT 2 équipant ra sonde de mesure ;

- les résistances R 1g - R 25 (Z 0) et R g _ B 11 (Z Z Al;
- l'inverseur s 3 soNDE (Z 0) qui permet l'adaptation du pont à la résistancede lasonde utilisée.

Lorsque le milliwattmètre fvH 400 vient cl'être mis en service, les thermistors de lasonde sont à température ambiante et leur résistanceest maximum (1.b00§) environpour la sonde sr). Le pont n'étant pas équilibré, un important .ijnui-o-,"rr"r,apparait sur la diagonale correspondant au circuit de réaction positive. Ce signalamène l'amplificateur à délivrer une puissance maximum. L'application de cettepuissance au pont HF échauffe les tl'rermistors d;;i i; résistance diminue. cettediminution de résistance rapproche le pont H.F de son point d,équilibre, ce qui setraduit par une diminution dans. l'ampiitude du signal dLrreur. A la limite, lorsquele pont est équilibré, le signal d'erreur est très fàinte et son amplitude est justesuffisante pour maintenir làs thermistors dans la condition o" iunrpèlrirru, oon"de résistance, correspondant à l,équilibre du pont.
L.orsqu'un signal HF est transmis aux thermistors, la résistance de ces thermistorsvadiminuer, ce qui réduira la puissance de o 3 qui'rui, Ài excite par e 4. e 1 et e 2amplifient la différence de tension entre les collecteüàà. o s À àt a. ensuiie o s aet B amplifient la différence de tension aux extrémités du pont. e 6 est une sourcede courant à haute impédance pour les amplifications importantes. R g est un poten-tiomètre qu1 équ ilibre les tensions de la base de o s A 

"t 
il. c 2-R 7 limitent la bandepassante et C 1-C 4 éliminent les accrochages. (voir ZZ 

^i 
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B - Pont de compensation (ZO -ZZAI
Le principe de fonctionnement de ce pont est identique à celui décrit précédemmentpour le pont bolométrique HF.

ll se compose des thermistors RT 3 et RT 4 de lasondeetdesrésistances R19-826
de Zo et R20-R23 de 22 A permettant l'adaptation du pont à la résistance de la son-de' Les thermistors du pont de compensation étant placés dans la sonde, sont doncdans les mêmes conditions de température ambiante que cette dernière. Aussi leserreurs de mesure dues aux variations de température'sont-elles automatiquement
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